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Flexible | Estable | Exploracion infinita

*The specific parameters and functions are subject to the actual products on the market.



Chasing M2 S es un revolucionario ROV submarino
industrial con una estructura abierta, sistema de
control de vuelo inteligente y algoritmo de imagen,
aportando una excelente visibilidad submarina y una
libertad de movimiento sin precedente.

Los 8 propulsores vectorizados simétricos y el motor
C3.0 antibloqueo, proporcionan una potencia
estable, mientras que su estructura sellada garantiza
al maximo su rendimiento bajo el agua. EI ROV es
compacto y ligero, facil de manejar y eficiente a la
hora de hacer trabajos de inspeccion en diferentes

escenarios submarinos e industriales.




TRES MECANISMOS
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Sistema de control C-Sense, Sistema operativo eficiente Sistema de transmision
flexible y estable en todos los escenarios. de imagenes visuales HD
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Sistemma de control C-Sense,
flexible y estable
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8 propulsores Sistema de control de vuelo inteligente Motor C3.0 Flagship estructura Carcasas
vectorizados NeptuneX atiatascos APex estanca delantera y trasera

de alas de mariposa



8 propulsores vectorizados

U Mantiene la disposicion vectorial simétrica de los 8

propulsores de Chasing.

U Adopta un disefio en el que la rotacion y traslacion son
independientes entre si.

U Admite movimiento y rotacion omnidireccionales de
360°.

A Mejora la velocidad de respuesta postural y la
estabilidad de control.



Sistema de control de vuelo inteligente NeptuneX

El exclusivo algoritmo de navegacion CHASING permite un funcionamiento mas preciso; CHASING M2 S puede mantener la direccion del
movimiento incluso en presencia de interferencias de fuerzas externas o condiciones de funcionamiento dificiles.
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Sistema de control de vuelo fowngimin Ny I
inteligente NeptuneX

El método de observacién de la profundidad por fusién de navegacion inercial Kalman reduce en
gran medida el impacto de las olas en el ROV y mantiene estable la profundidad, mejorando |
significativamente la capacidad de resistencia al flujo vertical '
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C-Motor 3.0 antiatasco Apex

El motor C 3.0 Apex Anti-stuck de tercera generacion utilizado en el CHASING M2 S adopta una
exclusiva solucion antiatascos y tecnologia de proteccion de imanes, que garantiza el suministro de
energia pero también reduce en gran medida la corrosion electroquimica y la oxidacion por agregacion
causadas por el desgaste del motor. El rendimiento antiatasco es mayor, por lo que su uso es mas fiable.




Flagship estructura estanca

La estructura estanca del Pod es totalmente innovadora4oque permite junto a la iluminacion p
nas mas estables.




Carcasa delantera y —
trasera de alas de ‘/ D ¥
mariposa |
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en la parte delantera y trasera mejora el reconocimiento y
protege los propulsores.
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Un amplio

campo de trabajo

Sistema operativo eficiente en
todos los escenarios

\
i

/ / \

1 l
| < | OG= NN |
| \/ | ! | l ) :D i
i i | ' ! 7 {

Multiples Aplicacion en todos Bateria extraible
accesorios los escenarios
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Portatil y practico



CHASING M2 S puede sumergirse hasta una profundidad m

un radio de accion de 200 metros. Distancia extensible de 400 metros.




Multiples accesorios

CHASING FLOODLIGHT 2

CHASING Manipulador 2

DIY red para peces.

Se adapta a todos los accesorios de Chasing. Permite instalar diferentes accesorios.
ae [
CHASING CHASING CHASING

escalador laser sonda de rango WSRC



Aaplicacion en todos los escenario.

CHASING M2 S se aplica ampliamente en diversas industrias, como la fotografia submarina, la inspeccién de cascos y muelles, la supervision de la pesca y la

acuicultura, el rescate submarino de emergencia, la exploracion cientifica, la conservacién del agua y la inspeccién de la energia hidroeléctrica, la inspeccién de
tuberias, proporcionando soluciones eficientes para las tareas de observacion submarina.




Bateria extraible

CHASING M2 S tiene una bateria por defecto de 97.68Wh que permite hasta 4 horas de funcionamiento.
Esta bateria se puede reemplazar por una bateria extra de 200Wh que permite aumentar el tiempo de trabajo con el ROV.

Prolongar el tiempo de funcionamiento.




Portatil y practico

Chasing M2 S es facil y practico de transportar por una sola persona.

Peso




Sistema de transmision de imagenes
visuales HD
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Estabilizacion de imagen 4K+EIS, Algoritmo de imagen CHASING Tarjeta de memoria SD extraible, Interaccion
Apertura F2.8 Aquavision, imagen totalmente transmision en directo y permite sencilla
actualizada compartir en linea.



Estabilizacion de imagen 4K+EIS, Apertura F2.8
Captura nitidamente cada detalle bajo el agua

EadN

4KVideo

F28 apertura

12M

12 M egapkel

EIS

123SONY
CMOS

4000m LED
Floodlights

*The specific parameters an

d function

s are subject to the actual products on the mar

ket.



Algoritmo de imagen CHASING Aqguavision, imagen
totalmente actualizada

El disefio del algoritmo de restauracion del color basado en la luz subacuatica, la ruta fisica de la luz y el entorno, asi como el sistema de identificacion y seguimiento visual,
mejoran completamente la transparencia y claridad de la imagen, reduciendo las capas de color y el ruido.
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Tarjeta de memoria SD extraible para guardar fotos y
videos, compatible con transmision en directo y uso
compartido en linea
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Live-stream Redes sociales HDM bu p ut

La tarjeta de memoria SD de 64 G es extraible, permite hasta 512 G.

Permite sacar fotos durante la Fotografia Herramientas de edicion
grabacién del video time-lapse rapida



6 | Soporte VR
| Modo observador

@ | Mltiples personas observan




ROV

Tamafio

Peso

Profundidad méxima
Tiempo de trabajo

EEICHE!

Temperatura de trabajo

Control Remoto

Tamafo

Peso
Bateria
Tiempo de trabajo

WIRELESS
HDMI

Soporte dispositivo

380*267*165mm
45KG

100m

4H

9768W h

40°C~45°C

160*155*125mm
6859
2500mAh

26H en funcién del
entorno)

W iFi compatible
Compatible con

Apertura maxima 24,5cm

Parametros del producto

Camara LED
CMOS 123 Brillo 2*2000 limenes
T2 del color 5000K~5500K
Lente F28
CRI 85
FOCUS 32m m i
Atenuacion Tres velocidades
BORANGE 100-6400
FOV 150° SENSORES
Resolucion maxima 12 megapixeles s ; ] )
IMU eje giroscopio/acelerometro/compas
Formato JPEG/DNG
UHD3840*21604KB0ps FH D 1920*1080 e oo S el
7 i S : * a 0,
Video (1080p B0B0A20ps Sensor de t <42°C
. 720p : 8xQ40ps) CARGADOR
Slow motion 1080p : 4x(120ps) Potencia SR
Time lapse 4KN080p soportado Tiempo de carga del ROV 2,5H
Video stream 60M Tiempo de carga oH

del control remoto
Formato de video M P4

Tarjeta SD 64G
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